CONVERTIDORES DE

FRECUENCIA

Modelos:

« N2-2P5-M (220 V)
N2-201-M (220 V) ~

N2-202-M (220 V)
N2-203-M (220 V)

N2-405-M3 (380 V)
N2-408-M3 (380 V)

» N2-410-M3 (380 V)

o N2-415-M3 (380 V)

« N2-420-M3 (380 V)

+ N2-430-M3 (380 V)

MANUAL DE INSTRUCCIONES
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Conexion para variadores T-Verter SERIE N2
Modelos; N2-401 /402 /403 /405 /408 /410/415/420/430

Bornera de potencia del variador

Tierra |
Jabalina
TeQ TEE T TRE
Entrada 380 Vca Salida 3x380 Vea
Bornera del Motor
Liave Termomagnética o Molores 2200380
Marmalmenlse
M2-401 (1 HP) 15 Amperes. o0 o hasta 7.5 HP

N2-402 {2 HPY 15 Amperes

NZ-403 (3 HP) 15 Amperes. ' : : AOBE0
N2-405 (5 HP) 15 Amperes. Tierra ®, Eﬂﬁ:ﬁnmm
M2-408 (7,5 HP) 120 Amperas, _._J:" mavores a 7.5 HP
N2-410 {10 HP) :30 Amperes. : - d '

:;3 Ej?g L';-’ ig ﬂpﬂ"“*- Alimenlacién Molor en Gonexion  giemore verificar con la chapa
) 3 pares. :

Bornera de comandos del variador

FWDIREWV|COM
FYTREYIeR plols
1 2/ 3 /4 5§ 6 T 8 9 10 11 [12 13 /14 15

— ]

Marcha Conlra- W

marcha
Interruptores Comando de Potenciomelro SKohms
Marcha y Contramarcha Comando de Frecuencia
Funcién Fn10 = 1 para Funcidon Fni11=2 para
interruptores exlenoras potenciometro exterior

g -

-‘

Modo de programar las Funciones (Fn000-Fn125):  Advertencias:

1- Presionar el botén DSP / FUN. No conectar la alimentacién a la

2- Usar las Flechas A, ¥, hasta alcanzar la funcion a Salida T1 T2 Ta.
cambiar. No utilizar contactores entre la

3- Presionar el boton READ / ENTER para leer el valor Salida T1 T2 T3 y el motor.

de la funcion.

4- Usar las Flechas A, ¥, < para cambiar el valor hasla
alcanzar el valor deseado.

5- Presionar el botén READ / ENTER para ingresar el
nuevo valor,



SECCION 1
INTRODUCCION

I.i GENERAL

lLa SERIE M2 T-VERTER son mversanes de propasite geseral de alia performance gue
incorpanan un diseo por medubacidn de ancho de pulsolPWai]) de alia eficiesciz v oo
logia IGOT La salida de safial senoidal permile contralar la vasiacidn de veloeadad de
caadquier malor jaula de ardilla.

. RECEMCION

Esan unidad he sido expuesia a exigenies lesd en fabnca anfes de ser entregada,
Anles de desempacar por favor cheguear lo siguiente

I 1dentificar la descripeidn del produsto con lo indieade ea su orden de compn,
2 Inspecoionar sobre dafas causados por €] Lranspare.

Par favor chequesr lo siguwenie despuds de desempacar

2 Chequear si las especilicaciones (corriente v volaje ) sobre o frente del equipo se ade-
€1200 I S8 FROUETIMIETID,

b Chedquear las eonexiones elécirizas y togmillos,

o Werilficar @ no hay daftes visibles sobre algin componenie,

Sialgena parte del T_VERTER esia dafiada o se ba perdide por fivar nedifizarlo.

T-VERTER SERLE NI

c.annufrwmlulmndny-nmpﬂ:ﬁwm.MMGhn
adoruada por I LIED 03 ROTEEA GRS |3 peresad qud opira impodteng ¥ Rade ol monidniiinty del
s b v oeniesda sl msnul.

Firoz peanual ha gide divelado opemg guis pasa und sdecends insalackin ¥ oporacidn ded oquips.
POR FAVOR LEER Y ENTENDER ESTE MANUAL ANTES DE
OPERAR EL T-VERTER. ‘

PRECAUCIONES
1 Asegeraree de qus B alimentateda ene de aoserdo con |0 eipedifieads por o Suipa.

1. Cosebn e alimeniacion L 1LY v L3 (L1 ¥ L2 para comeddn e wna (350 de 320V,
Conexsdn dil metoe TLTEF T

3. M jocar ninpin torpeacale del squipe mnlmh:llmmm
inmedistsmenre depets de qua 13 dlimenlscela ¢ dessoneciads Sa debe experar has-
1 it of ok witisadda on o plaga G CORIM 52 2pagUE.

4 M hacer mbrpund ceotids o imveligacsin del cistuiio anks de daconstiar d T-VER
TER & |3 lisca e alimentacion $i ne 5o toma cita procaucitn & pusde peoducir dafies
geries on el eguipa.



SECCION 2
INSTALACION

2.0 UnICACION

Una adecuada colocacion de el T_VERTER es imprescindible pars consegur Ly
performance especificada y um ilempe de vida normal Bl T-VERTER deberia e
iar ssempre instaledo en lugares donde exizian los sipsentes condiciones:
= Temgperatura ambiente: { =10 Ca 40 C).
= Ciabincic tipo IP 20,
= Protegide de la lluaa y la bumedad
= Libre de particulas metilicas y gases compsivas,

# Libre de extcesiva wibiatsdn (debajo de 0.5 G)

2.2 POSICIOHAMIENTD

Prry una efective ventilacida y mantesamiento , debe haber un espacio alrededer del
T-VERTER (fig. 2.1).El T-VERTER debe ser instalado con &l disipador cricstado
en Fosm vesical.

CRe B romeot |
LI5S 12 o

lim

23CAMBEID DE FLACA DE CONTROL

1.Pomer Frn-852 1R11,
2 Poner Fr-00 con ¢l modelo especificads (ver Fa-00).
3. Poner Fn-%3m 1111,

4.0bservar [a tensida contimua entre P<M e ingresar ¢ valor en Fn-96.(P esta en TMI N
&4 usn i de besleo en la placa principal )

1.4 EEPECIFICACIONES

i1 ESPECIFICACIONES BASICAS

T
& 3
LX) K
8- 4,
OV +) 1% SUB0 HE o 8% |
3 Tnsas O~F00~OVIEraporsionsl 8 vollaje OF erirada |
I segundo
W rEraEs (mres s Tariasisy [mEn A
L atlvgFd--] I'IIEI!-ITI]ﬂ A8 7 P GT Iiﬁl‘ﬁj‘l‘

L H2-400-8603  [M2-E02-M3  JHI-405- [TENTE]
& 1HP THP 3 HP
POTENCIA 0.75 ] ¥ N a7
CORRIENTE[A} 73 O T ) ] EE
POTE BAA) 17 FI] o B.7
Woilaje 0e Entrads 3 Fains 390-480V +i- 10% S060 Hz +1. 5%

Woltaje de Salida 3 fasih O~380-4 604 a wollaje de ecireds
Pevdida de Eneigila L= 1mi$n i’“‘llm i1m

Momentanea.
Dimension|A-H-PRCm) 114584153 184731 818 37
Dimension de Maniaje |37 46 1740 A AT

2.4.1.2 EEFECIFICACION PARA CIRCUITS DE FRENADD (CB)opcicnal)

L M2-203-M  [WE-H3-M
A

4 mm
Mt

Cable TM2 0. 7Smen (W EANYG)
Ternillln x]




4.1 ESPECIFICACICNES FUNCIONALES

{Condiciones |ﬁ

ESPECIFICACION
Frecusncia de al1-12 KHE
de contenl da frecl0.1 - 400 Hz
Controlde  |Dosvio do lreceencia  |Ciginall, %[ 10~ 407C) o D AR ek 10
Resslssian de 0,01 Hz con condnd por PCoPLC, 0.1 M con conlrad
caracieris. frecsercia peclacko cuando freo > 100 He
Garal O s ok I [0 -5 0 - 100 | 4-20ma
las. iempd de aceltdesacel [9.1 - 3600 s6g. con curva 25,
&8 irenado 2%
Curvas Wi 18 curvas (1 programabie por usuario}
E&GcrEnle Instanman 'ﬂ.ﬂﬂiﬂﬂ-ﬂﬂlﬂu 200% de Ly coimiente momina.
Funclores ] iy e 150% I 1 minugs,
Frol de Simclior  |[Rila S 30E0EERNE MRS Shhsinanics,
e [ Serin 200V bup DCFAZTV Genie 4000 bos DO=B54V |
Walla Sens J0OV bug DC<200V Sene 40007 bus. DT <00V
prodeccitn xR 08 ESEgle Mo, |D=1 seg. psede Ser reamancao 3 la well de busgeeda
de calar Prolegaie por bEmisior
-] D] A re BriR COMbnSag indraduabes
Hesel LEshfacion di peolecciongs acumdas
Enirada mulliluncien fesnginn S8
[Galidn muRilunten Wier funcion 61,
[alicia de Talla 250V AC 1A MIVDC 1A.0 menos.
loperacin  [Funcones incorporadas |Diasi) anarsin oF nesutnca OF felenencia;kmiles infe:
rior ¥ Supenice;relulrns manual S Wi catyezion de
sal.para rn-ll!l'l:lr.lbll'l'!-l'lhi.l-lﬂﬂ--ﬂl InEcugnCia coarves
Mionslor del opesador rcla S (eecudncis ke de gabda vela, oovieale

digilal ce salida.veilaje di saide vell, Oe bot PRLSmbdnigen,
Salida |:£;Wlﬂl-1m.ﬂﬂﬂlﬂ“ﬂ#.ﬂﬂﬂw
s PR

ASRAIGADEgIJ0 08 GIM SO ORvES y pOhie).

del Temp. amiienie -10AG = 40°C
amenie  |[Momodad O-55%
WVilwackn .55
ABIME L]
__E |EMNG BRFAASEEC oo ffire epcional)

! gppotiee fA

FMibagr




B SR WSRO SN S

1.2.1 DESCRIPCION DE TERMINALES DE PLACA PRINCIFAL

[SIMBCLO ; DESCRIPEION DE FUSNCIDN
LifR] Tenminalos G Bnga AL
B 1 Tase: LIAZ
Eﬁli 3 lases: L1A2A3

P Termnales paa resislor exerno de renado.

Tenminales o motor.

DESCRIPCION DE FURCION

lungienas 0T BB[A50Vac 30V 1A}

ShSda de lerereeales de rele de fallaover

Temingles do contepl de opeiacein
[wer lungsan 3)

Termingl g8 MAss pars term, JMISETEA,

Terminaes B¢ erirada mulliuncin
ver funcion 56}

Tereningd de reselbopr honcion 18]

10] SYM- Turen.nephlag de S8l I'I'I-l.lllll'l.-l'rﬂﬂl'l'[h'l-l'lj
11) S+ Term posilvg Se sal, mauli
] — 5 | Tenminal + de lndu-m.
i Entada de enirada analogica
13 j snalogics condol de frec, (ping de
- o+ e 05 10VTE:20ma
14
M=
15 Fhi+
analogica  [clon {wer fan.48). Rango de
seflal de sal : 010V DO
RESISTOR DE FRENADO EXTERNO,
ED WY
150 W
J00 W
B W
150 W
00w
W

4.1 OFERADDOR DEGITAL

Teog conbelads pow TR &

] "hmfntins vogen fdl,

pelartmndiea fFa-1Hs1-3-1) —'-'-‘-..\ - fx—w"“’“"
RUKIETOR schvads fall=
=) "5 o o 6 - _ﬁ'llllll.-i!'llbﬁﬁ
Isdianries &s Bz 6 AFU, Rt A
= [ SBER] e
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ol il FLIH “E At Eoinate,
oo | ) (@) () | e i
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walecadadl [Fu-1121), Py @ SH B
4.2 OPERACION
e e == s aay
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s STy SRR |
P Sk e e et e
I L TR T - Erpciesgia/AP MW i
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ko

[termenie
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4.3 LISTADD DE FUNCIONES

‘FUH'EN;H'.I [Fn 200 II:IEE'EHIF‘CFQH WiTakrsia IH'ﬂTA
[capacidag 0, Erieccitn gt chpac 3 L
Themps de a- 1|Tiempo de acel. 1 sy |*

cel fdesacel. 2| Tiempo de desesil 1

i0seg. '

T & |l HRE ST AP AR D0
da el DRSS TAPARADR Funcionam /PARADA
setecclidn wx bl :modo congrol tres ks,
neEmota, sl eomads INVERSA habidadn,

Ozrxla Feee poltla PEIMARBDETE B 1A ulkvma e

Eeiecoon | 2|0 habBIagE n-17-25) als]
[ a1 deshatilda (Fn 17-25)
habdlilpcian axc-habfilajexcepsa Fn 17-25)

8| Curva WIF [Ei [ D-18 0|
Llribe superior 0.01 Hz 400 Mz | 60750 |4
Lleribe inbévion 0.01 Hz - 400 M|
B} Frecuencia descada [0.01 He 400 M | DMz _
0.08 Hr - 400 Hr | DHe
[
11| anciona segin Fr-g5, ]

1:twneciona segin pole de opezador degilal,
I'runr_ sepin pode MM 4]0 seinl aapiogics,

I'F_mthh 13| ool peey. o0 Talla guranio Acticrasion habdiads, 'E“:;EE
de o pwey. b Falla dui bl BOEE RN Jeshabikingds
Falla wlocpeoy. 8 fallg duianlp deiaceisne. habdspia
w b pady. 8 [allR dudinl disaceline, deshaldaada,
gy, @ TAllR daarande Tunceonamesnio kabiilada
=1 per, 2 Tnllp e ande Tunowonamrseno deshabdinda
Do prev, de lalla con liempo de deossc pueihe en in-02
1w peew, die falla con empo do desac.puadls gn in-15 .
13| Hivel de prewsnoon de 1105
Talla ¢n la noebsmosn.
14| Nivel g preseindion de I0-200%: e
Talla ga lunginnnmiesin
15[ Ticrnpe G% SEses turan |21 scqundo Ei-J-EDtqu [Fzeg. [
IB_E'E\'IIH-!{IH e fpila
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e de sl w12 Hasel oletlvg 4 Iim{ioss rliumdﬂﬁwundnmmm
cancos de Eltwc el lanminal TrAY S pRsansaio 10 vEos, .
la schal de Dbl lgrminnl TRAY S64R BRLAREBOD 5§ vEtEs
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17 |mullinvelocadad 1 OOk Hi 0 400 Ha ﬁ.ﬁ"ﬂ "1
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cla dir en B.1% - 555.6% 10051
sada 1] 0: posilrea 4] |
A, i J__ 1; negatera
Alimenias. | 30]Veltae gt akmoniacea (5,17 700 - 480V [T




Cans - | 31| Tiempe 2 cada 0.1 sep B - Tregundot LT
menianca momentasea de
e eneagin | _Jin energin__ L}
37 |axxideshabltedo ]
wxxl-habiltsds
TN ey st
Anoarran: | 3 |inlenais de sulberasgee | 0.1 050560 0 Q.
5 X5 Mo mlentes de pulpan. i|0-10 ﬂ
F i 2 - & polos &P
0,01 He 50 - 400 He GHArSOng § 4
e .
001 He 0.9 - 400 He RS
0.1% D:1 (7%
0.1% 0 - 100%
0.01Hz 0.1- 10 Hz
1 B-15
1% 0- 200%
fi-f) PR
Trec peesta (Fr-d maxima)
3 wedlaje de contisaa (WVpn) Im =

A7 |canfh ecacion e wollaja[yas) deshabiliads.
wnx b isepsion ge wollaje (Ve haliltado.
it paliepeion de wollajefide) deshabihiadio.
axix betickzion de woltaje{vide) hakiliiada,
wicr: indiescion de corronle @& 38lida (lacideshabilado
wiwe indepeing de racdent s e aslidaflardhatEiado S R
a8 | xxad eapkeided relozada do Menads, 1".!.5!?5'
exn ] capaicded eslandar f Endan,
wxle 2ol de STOP ¢lectvrs &0 meds conbrol remola.
wxiiecia e STOP no clecliva en modo coningd Rpmeia
wlhor tuaqueda g velssidpd conlrolada por lesmingles TRZ
wlmcbusqueda di velaidad clecliva cunde & invErssd amanda.
G fgncisn AVR clecia

paxx igndssn AR no elecira. [
#5]Titwepo 2 de ateloacon [O13ag  T0.1. 360056 108sel |
55| Teerepe 3 de desnocierac | 0U1 Q.1 - 3500 seg. 10 0sen) "1
41| Sai. ot medo de indeac, | [ o |
Linge s aces o veloodatl. [ n*»:l:ﬂrﬂ ‘i
girw“hnm DY seg 0. 255880 [Ty
Sa|Fige S Wiyt ooion Hz 0.1 - 10 H 1.5 He
5% | Hiwel g inyeccion b % 0- 70 % 3
55| Mullieniraca T0erm, 6) T T =T 0
gEER3Y < 030G
57 |mudlipniacn Feem. 7)) |0d:seleccitn de Bempo acelidesadcleration 1
Odcpaiads d8 emengencia cdeina
5B |muliieniraca 3qmim. 8) D Risgutn palema. 2
0T Eneaguedn deselocidad.
08 afmpoenamitnlo de eneigia
D selepcida de sefial do oialed
10 seleociin de comusatesidn,
11scelidesacel probibidn
12 comando sublds.
13enmandn bajada.
4. SeEuEncaa g conliol.
15tlaeidad maesiralaunilis,
16-31:cameian 00-15 de H.ableae 8 N eemada,
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17|Reservada. -
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Valanes de
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1231110 resel @ valones oe
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1110031 8 valores e
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CEY

124 | Wersee die CPL,
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i [aliag

125| Geakacon de las ubmas

3 Taligs

== T
Yora

1% valones pucden S6v Clmbisdos durante fencionamienio.
2°4og VAKIES o pugden T cambiados en of moda comunicicln,
3 ket valoigs no seran cambiados con ol resel a vaiores de ladbrica.
A5 g QeRIrpIion O fondioe 123,

RANGE DE WALORES

Lot valongs On ligmpss de poleracion / desaceieracion y frecuencia Son de 4 digbsd GaIndt 300 pulsios
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Fi.00: capacidad de seleceida = 1-1%

THAD | D
LAODEL MOBEL
& (4]
I | [~ i0|Hz-201-
E! [F ]
[Tr T 1N
oz ] fhes
D 1F|HE4D3-
o% i
[FPRTTN 13| K285
o M Ly

FIR-00: listrges die poelemeidin e 03600 wp

F02: tiompo de dessocloension 1= O 1-3600 jeg
FN-4%: Bimpo de seeleiaeads = 0, [-3600 wep

FN.500 ey de desaceleracion 3= §.0-3600 5eg.
Fis-fiks o e meebdesaced. | en la curva § = 0-4 dog
FMaB1: tiomgo de asclidesssel. | en la garen 5 = el 50,

1 Foemuls para cxloular o Gempo de acdenciéa’deeelration

Trempa de accloasion = FN-01{e FN-49)x Eﬂﬁﬂiﬂ
z

Tiempe de desacclerssian = FN-02 (o FN-5) » oot scieada
G0 Fie

T I tiginfa 82 meckeraciin 1.0 2/ tienpo de doscclennon o ddura Sl 0 d
pundien s eeacialden ¢ ¢ uns setal ontoll exiema on ¢l teeresal de entrada siom

pue que las fmeseess Fo-26,Fa- 57 o Fi-58 eiten e d,

11 curva  zora deshab¥itads {lo ol signifeca secleracion ¥ dessccleracion bseal)
rukadta oS0 Ta- 81 cdna oo

4 |a swfen e pecleresids y dessccferacs serd poama 3 nclti delagps 1 o Bgnan o
e § (P - BQTFn-51) ¢1 mageid & £4vn

5 Tetmipa pemaal de srelernrimlenselension =Aoeler fdewod * fienpo decora % 6
B gndia ind Eiludendes de [alla

FR-00 = pelecgion & aphéatica roneia .

XD s o parad b reveralfpainda

A NND rcimsihevidiaan anduiipaiada

= N0 moede die conbred por ¥ cibles

= XX kadsilitainn de comando reverss

= NN desalafiiaciom de ComsEndns §CVITEE

w BXXN mirmras FR:1 103 [TAIZ conored subida-tajada) la lrecucaco peesia
pei et eoen el wals e B ullim3 eptracehn & frecutnsia cabmhs para

NN msondias PR FTALD conirgd subsda-Bacada) I Neguinsa pudisa
ICEIELI2 B OErD Cuzsdo pasn

HOTAL FR-D3 serh halrlnpda solamenic cusnds FH- 10= | [somid reminn)
WOTA T Lanesle 3TOP o ol opevadon digital puedes sor miada pars uny parsda de
emedpensiaFR-AE Lomndn 001
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SRR g, R R B T s DA BB DT DR A E S B,

Fi¥-04, Wave de sclostuin de parameios
=X N0 - dethabilila FR-ET-25,
=XM1 : habilits FR-17-25
= X003 dexkability Ransisney fexemo Fid 1 7.25)
= XX 15 habilila fansiencs fexene FN-170.25) -

PUECIONTE rAHA FISEAD DE CURVA W,

M- sedeccica de Gatva VIF = 0-18,
FM-30:1engion de alimestacion = 200-ak0%',
Fi=37 rocuoncia rmama W 30-200 e
Fi-38 voliage minimo = 0« 100%E
FirdeX S lrecucrcia meidhs = DU - S50 Fie
Fid- i nidenge meda = 0u 1005
Fiesbl; wolsaje & ©.1 Fle ; ©-100%
FM-d8: conlrol de regulacidn astomasica de volaje (AVR)
= 0NN, AV efeetiva,
w IAAK, AVR no eleetive

112 carca ViF pucde sor hecka mamaalmente it FH-08% | B Par Giver sefenese & FN-17-
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d q_-ut la Ere | da H.qq_u:g. e i broda, d-:-fnﬁﬂl;l devicsatr el camands E-up.f? Lut
conectarho oira vez{FH-10=1) o presiosar s tecla RUN (FH- 1 0=0),y «| T-VERTER
rearrancara desde la frecugncia de sranque,
El comaern & falln &5 controlada por la Runcidn FR-97 eama sigus
FR-97=0000K: o contacta no &5 enengizada dupu&dcmhhqwummm
] XXX, < = esenerpizads "

e FM-50 - FM-58 = 9 ; seleccita de seal de conirol,
Terminal de estrada rwshifancion deaciivadol{ofT): el comands de opeiacsin foomando
de frecuencia ¢4 desde el operador digital o contral remsate (TH2) segin valor de FN-
TTM-11.
Terminal de entrada nvalliBangicn seivadadon): «f comando de operacion /fcomando de
frecuencia es desde ¢ operador digital sin imponiar b puesio en FH-10FN-11.

o FH-56 = P58 = |0 - sebeccidn de el medo de contiod de comuricacidn
Terminal de entrada malifancion desacivado{ofl); duranie la comunicacidn Jos
inversores pueden recibir sefiales RUMFREC desds una unidad de coatrol{PCPLC) Los
parimetros paeden ser cansiados por |a unidad de control Las pefales de RUNYFREC
desde el lecledn ¥ desde TR no seran efectives E| teclada puede ser viilizado para indi
casion e voliaje foorriets Mveoeensis o parsdn de emergencia pero no puede ser usado
pare cambiar l4 parkmeirgs,

& FM-56 = FH-58 = 11 acel iMdesacel. prohibids .
El T-VERTER pasara do sselersr fesncelerar cuando uma sefal de probibido aceberan’de
swoelerar ef pecibida. Cuando la sehal demparece ol T-VERTER ecatz=ua

I Cissands FUH ssks degaciiveds ol cemands acolduiical
prabikiias ne o ofeiive.

————

FFM-56~ FMH-58 = 12,11 : comandas subida (LIP) / bajsda (DOWH)

AU i
Sublda [FF] i
Bajada o0

i g2
|
i

Ll ]

LEEEELE L]
i :
Balida "

{1} La funcitn eate disponible sobo caande FH-11 = 3.0iras frecsenciis puesing no serdn
eleclivas
{2} Cuando FR-01 = QXXX el inversor acelerara a la frecoences puesie ea FH-25 des-
pots que o 1erminal de operacidn esia setivado hisgo pemaneceri a velocidad coes-
eeege 54 ef termingl subidal P Veajada (DOWHM) nesun el inversor comienza a acel fdes-
scelerar i ln seflel subida(UIF YV bajeds[DOWN) desaparece e invericd peresanecerd a
frecuencia final {antes de que desaparenca la seflal UP/DOWN) Una vez qoe |w sefal de
operacidn ole desactivada (off) ¢l inversor desacelerasa hasta parar o pare inmedisiz.
mente(dezidido por FH-44),|a frecuencia de operscida serd gratads o FN-24.El conlrol
de el tenminal subida fbejada mo es efective duranie o modo parada,
La frecuencia puesia puede ser cambiada por FM=25 a iravds de el operador d:iljm]_
(3Cuando FH-00 = XXX, el inversor asrancara desde 0 Hz v o control de subida /
bajada s el mismo que o deserito en (2) Cusndo la selal de operacidn ests descones-
inda (off) la [recoescia relornira & OHz Cada cperncida armencaa desde la velocidad
cera,
{4}Los comandos de subida(UP) y bajada {DOWHN) no serbn efectivos 5i esios @ estos
son aplcados a lavez .
(3]El control de™Velocidad cend de parada ™ & positde si o comando de bajada cila ac-
tivads conslantemente.
Lo mverasies eomienran & eperar o ¢l reode “Velocidad cero de parads * 5i of coman-
die de ndadn esin aetivade

FNE29 - FN-gilreservada
Fidatil2ver FHLG0E,
FN-62 =~ FM-t4:reservada



SALIDA ANALCGICA MULTIFUNCION

Fi-45:ganancia de salidn anadiigicn de maliifuncion ; 0 - 30084
 Fri-dfseleccitn de salida analigica multifuncion -0 - 3.

0 Frecusncia de palbds (FR-06 s ) 10 VOOTR-06

I: Frecuencin puestn | 10 VOCTFMN06,

2: salida de volisge (Vac) WVOCFN.30

3: voliaje VOU (Vpn): 10 VOCMSOVCO{ 10V OO0V CT pasa b serie de 400V
La salida mraltifursion sobre T2 &3 0-10%0C salds analégeen) el mode & sy pocds
ger puesie por FM-dd
La funcidn FN-45 puede ser usada como sigue:

1. FM:45 puede ser usada parn calibrar medidores edemos u olros penféricos.

FM-47: ver FMN-36.

FRENADOD DINAMICO , FRIORIDADR DE FARADA , RISQUEDA RE YELOCIDAD ¥
CONTROL AVR

FH-48: = XX3N0 : capacidad reforzada de frensdo,
HKXXI : capacidad estindar de frenado.
HHOX : wecla de prrada eficctive ¢5 modo rermato,
X¥1x: = " % noeleiiva en modo remeto,
MOXX : bisqueda de veleeidad contralady desde tenminales TME

XXX : o " efecliva cusndo o Eversor arranca.
OXXX - funcion AVR efectiva
ox: - " poelecivi

B FM-4E = MXX0 : la energin de la inercia de la carga puedss ser iomade desde o motor
durante la desaceleracion.

2 FM-AS = 30X ¢ la tecla STOR del cperndor dagital puede per usada pars unk parsds
de emergencia sus durante el modo de conired remedo{modo parade poesta en FN-44);
#l interrupdos extennp Stbe ser cemada ¥ luego abierto ol vez pare resrancar e imver-
sof .

3 P48 = NOXK : |a blsgueda de velocdad serd efectiva s kit entradad pultafuntson
FH-56=FM-58 s0n 07 0 23 y el terwisal de enirads muhifanzica opersdo si no el in-
versor arrascara & |a frecuencia de sranquo{FH-42),

4 La bisqueda de velosidad buscara dedde la frecuencia puesta duriate | operasida
5.Por frvar referirse a FR-05 (VF) pars b funcidn AVR.

FN-49,FN-50 1 referirse a FN-01.
FH=51,Fi-22 : referirse a FM-246.
FN-83 - FN-25: referirse a Fl-44
FNTRADA MULTIFUNCION [ FS-55 - FN-58)

00 S fmultivcogadid 1) wer FR-17.
o1 SN mulivelocidad 23 < %
0EPHmultivelpcidad 3): = % 5
OY:operacion J0G,

Od:acelidesncel seleccitn de tiempe ver FN-01-pyato 2
0% parada de emergencia extoma,

i bbogisen.

07 Buisgqueeda de vebockdad: ver FRLAE,

09 medn almacesarssenta de energia: ver FH-E2

04 sedeccitn de sefial de conlmol. _

10 selpenifa de modo de costrel de comunseatibn

1 Izpzel Adesacel, prohibida,

12 comando subsda{LIF)

% Eajadmf DOV

i4.contral de secwencia : wer FM-17 y FHE4 = FN-91,

I 5:seleesidn de velocidad paaestre feuxiliar,
16-31:;cansbia 00-15( ncereal abierta) & normal cermado.

ROTA; FMN-56 no serh efectivo oi ¢l terminad 6 es uiado para conlsel en bres hiloa.
1. Hay 12 elases de fanciones 1xs cunles pueden ser selecesanndas coma pmiba por los
terminales 6,78
2 51 P58 = FH-55 = 5,65, 10,11,12,13
5 P36 — TH-58 = §; parada de emergencie externa
Tan pronto cono ura sehal de parada de emergencia s recibida, of T-VERTER
dessoelernrg hesta parss (sn importar el valor de FN.4d) y enel disdyy prpadeas
m "E.5" Despues de que exa seflal desaparece desconectar ¢ comando RUN ¥ g
go conectario olra vea(FN-10=1} o presionas la tecla RUN (FH-10=0),¢l T-VERTER
rearrancars desde la freseencia de armangue.
i la sedal de parada de emergencia desaparece antes de que of T.VERTER. pare.el T
VERTER ejecutara igual I parada de emergencia Bl contacto de falla e eoninglado par
FH-97 come siguwe:
FH.OTeX0000 ¢l contacto no e energieada desputs de haber recibado una seial
externs de parada de errgencia )
=M1 XK &l eoatncin &5 enarpizsde despots de haber recibida ung sellel exter

na de pareds de emengensia

b FH-56 = FM-58 = & bloguod exiermo.
Tan pronia como una sefial de bloguee extema £ pplzada ta salida de dT—‘_-"EF.TE.F:_ es
interrumpidal g0 importar el valor de FRL44) v en of desplay parpadeara "b.b Jrespués



FiN-3:mumero de polos de mator = -3 polos.

FH-T7: XXX deitabitacon do |Mr¢nﬁnnm#ﬂ mllmduﬂﬂl:‘-’lnj
XXM habiliteetdn  ~
XX0X: desiabilitacion de Mrn:r&nmmaﬁydﬂvﬂmu:hidﬂ:fﬁpn]
XX1X: habilicacidn b o i
NOXX: deskabilitason de |nd|u.|:|dr| EI1 ﬁsﬁq#hmﬂﬂldﬁ!ﬂdﬂln}
MIXX: habihzacion = ;

FM_50:= 0 indicassdn de velocidad en Heindics by (recuensis guesia duranie o modo
parada ¥ la (resucncia de operacidn durssse o modo Runcionameenio,
Landica veloeidad en RPM;para nusvero de poles puesio en FN-36.
Zindica en made Imtﬂu.lmn ﬂ velpaidad : entero| o)

- TEE " decimal o x)
o= e e WM dog decimales frocod
En “ =% tres decimabese xer)

FM_St:Lingalizacios de |a velocidad de acuenda con b mimima lrecutneia de saludal
Fid-0h

RPM=_ 120 x frecuencin; Vellinesl = freggencia = Fi-53{decimales en fn-51)
Fri-16 FH-06

0 553 (et 5i DEMEMOS Ena Emuﬁlﬂﬂﬂﬂl'lﬁﬂ Mixima (FN-0¢) el display

inEezare o valor colocado en FMN-52(can tamas dugoe decirmales segua FN-30)

El cantemda del display paede per cambiado por k tecks ya 522 en ef modo

funsianamiento o en el modo parada.

FrecM P ineslidn |"“-"l|'1'"“ L
i -~

i FEree BeHEEE
|'u'-|llllh e liﬂhl-—q-l'i'lllm [T | P ““mﬂn

e, e aaida

FMN-3T = Fi=d1: ver FIN-05.

Fr-42:sjuste de frecuencia de arrangue = 0.1 - 10 He

El inversar puede aceplar la sigsnerte splicssidn

o inversor puede arrancar & 5 Hz v luegs operar en of rango de 011 - &0 He & FN-07 =
Mz, FM-42 = 5 Hz

Frd-i3: frecseseia de poradoa = 0« 15,

i."u-u. Frec.oe FH-a3 |Frecde

8l 4 m...-‘lﬂ*g'u&'

FE 13 %
W 4| 0 HH:

1] 7.2 KHz &| 12 e

Los inversares de ikpe IGET puedes lograr un bajo nudo de operacidn de motor Sin em-
bargs , freciencias de poriadora altas pueden producr interferov n CqApos
clectdnieas extemos, Expeces, el gjuste de la frec. de portadioss secesais, limilan dicha
inperferencia,

MODO PARADA ¥ RESISTOR OE PROTECCION PARA FRENADO.

-4 300N desacebera hasta parar.
XXX funciona libre hasta parar.
F-53:permpo de inyeccion e WO en ¢l frerade 10 - 25 5 seg

F-54:Freeuencis de inyeccidn de frenade - 0.1 - 10Hz
Fi-5%:nivel de VOC de frenado.

Si FH-4 300X el inversor costaen la salida despuis de recibir i instneccdn ¥ el mo—
tor fancioeara libag hasss parar,

i P = 30000 &l inversor desnpeberara hasta |a frecoencia puesta en FN=54 despuds
de recibir 14 iestruesidn v hiego b aplicara un voliaje igual al puesto en FMN-55 E] ver-
saf parars despisds de el peripdo puesto en FIN-51.



CONTROL DE FRECURNCEA POR SENAL ANALOGICA

FM-26: relferencia de frecuencis ; 000 - 400 Hz

FM=2T: radio | de referencia de woltaje - 0.0 « 100%%.

FM-28: = 1* oy oo Lp -G

FIN-29; dwcccitn podstiva & negativa Dopoitive 12 negarng

Fe-dk

Fa-28L -

(ST} (Lt J—Hl-:l'-r—l‘. LY

P i Pk {
% da la froc. penifs R I fr‘l‘:illﬂl
FH-28 FM-2T | FH-28 FHZ

[CURVA | Ponar 0 [Pene® [

| I fee,

CURVA o o Poner % 1]

2

CURVA O [|Pener % 1Pmﬂ []

]

Ii-:l..lﬂl'i Poner [=] Porsgr i

4 s -

CLIVA [ ] [ ] P % ]

3 e ’

CLRAVA (4] Poner % | Poner % 1

£

|.FN-26TTIZATD serh efeciva polassenie cusndo FN-11=] o 2 {frecuencia poesze por
eperader digitad o termming de contral anskigice de frecuencia),
2.FN-27 puede ser puesty como sigue {cura 3)
a.5i la sefial es 1=5% Fid:27 igualar o voltaje de O Hz diwdida por 5%
b.5i la seflal e 4~30mA FM-27 igualita a la cormiente do O He dividida por 20 mA
.50 la sefial ed O~10V |6 sismeo que 578
3 Puesa de F4-25; o ln sefial g3 0206 Fid-28 igualar iguaisn a la coarienie de Fi-
04 dividida por 20 mA,
MOTA:las seflales sabre ol petencsometia de THD v del operadas digital son 0=3% el oo
ennal de entrada snaligics pusde peepar sefistes de O3V OWEIPZ 23V 0-20mA
(seman conllguracidn de pampers en |2 placa de condrol),
MOTAFM-28 deber ser mayor goe FM-2T .

r———

Fd-30nver P03,

EEAHHANIFUE TEESPRIRS DR DINA ST ENTARES PFHRINEA 1FE ENERLDLY

FM-3:teemipa nsamestanes de falla de energa - 04 2 seg
FN=31:XXX0 ; deshabiliade, =~ i
XXX : habnkindo.

1.0 inversor parars cuanida & villaje o5 menor gue o pivel de volisge de proveacionss
EvETaaf putde rearrancar asicendbiaments a la velocidad de batgeeda 3 la onergia
puede sef restanrada en el thempa indicado pos FR-31.
2LEl tit=wpo par falta de enengia momentanes 1era varable pasa ¢ada modelo ol rango de
restuamacadn serh de 0.7 363 A 2 seg.
1.El inwersor parara anie wra perdida de energia si FN-32=XXX0 LY. serd mosirado
sobre ¢ operadar digital y el inversor no podrd rearancanFN-314,FN-15 no efectivas).
A Cuande FM-1T=XXX 1,2l mumero de auloarranques serd ilimitada s o bempo de caida
de la enefgia &3 menor que e indicado en FN-3 1 | &l numeto ¥ o sempa de
auslorearranqises el determissade por o eolncado ea FMN-34 y FN.S 4 el llempo de
caida de fa energia 3 mayor que o indicado en FIN-J0
FMN-23:reservada
Fi=3dzintervalo de autoarmanque ; 0 = B0 seg.
Fid-38mumerg de internps de ausparrangue : O - 10 veces
I El autdarranque 5o sord efectes 51 FN-15 = 0
2.5 F-35=0. Fd-34 = 0, o inversar msara bsqueda de velosidad paras resornar a la fre
cuencis antes de lu calda de |u energia durenie un dempo de 0.5 seg y luego acelerars o
desaceberem o In frecuencia puesta
3 8 Fd-3520 F-34>0 of inversor fascicaara libse por un ciento peviodo de thempa
{puesto en FN-34 ) y bosgo acelerars o dessoelernna desde |2 frecuencia puess en -
43 3 lz frecuencia puesia,
4 E! aulcarrasgue ne ek efective dusante ¢l perioda de dessseleracion después de un
camandy de parada (5TOP] o frerada con C.C
% El pumens de sutasiranques serd reseloada debaps de b ispasenied condiciones.

{1103 feling po son deveciadas per 10 minutcs(ya 123 en funtionimissso o modo
parada)

{2) Pressonar RESET o reserear desde of vermamal Tiviz
i, Fid-3T = K0 el cerminal de flla esiard deshabilizdo cusndo ascarrangue eita en
fancicramienio

=3 1ol termenal die falla estard habilicads cuande sulcamanque esia e

fisnconamitein



KNI velocadad cero de salida despuds de que finaliza o pracess de lemponzaron

FN-B5 ~ FN-91: process de iemporizacion | ~ proceso de temporizatian 7 = 0 - 3600
ieg.

1.El inversor serd operado en Ia [recuencia de JOG (FN-24) cuando FN.56-FN-58 estin
con el valor 3 v esta conectado [on) el terminal de entrads multifurcion
2 El inversar pern operado a la frecusnsis de multivelocidad cuande FM-586 — FN-38 3~
tan con valores 0-2 v estén conectados{on) los terminales de entrada mufifuncion
3. Si FM-B4 = XXX 1, FN-56-FN.58=0-2 o 16-18 y unz pulsacion e1 recihida en las
entradas multifuncion &l inversor funcsorara dusante cieno tiempo (FN-85~FN-%1)a
cierts FrecuencialFi-1T=FM-23) ¥ luego retormara a la fresuencia puesta por o tockido o
pot el polenciometnd externg o saltara a la velocidad cora [FN_ 34 = XXIX 0 XX0X)
45 FM-B4 = XN FM-56-FN-38 = 0.2 o 16-18 y una putuaciba 1 recibida sobre uny
emrads multifancion,el inversor operara en la secuendcia de progesa |->2->5-24 hasta
que tode o proceso de temporizaton esie fimalizado y luego retornara a la frecuencia
puesta por el teclado o por of polenchomelra ex1ero o ira a velocidad eero (FNS4 =
KX1X o XX0X].
% Muevas velocidades y lemporizaciones no pusdén ser insertadas durante operacida de
temporizaren y velosdedes
&.La prioridad de lectura de frecuencias es como Sigue

100G =mullivelocidad puesta->frecuencia puesta desde operador digital o medunte
sefal extema

lgreminnl | Frecusnc | Tiempo de
|tuhm Mutiveln |Motivelo |de .
clckaad  |eided  [cidad .
berminal  (fermdnal | | beemingl JOG | de opEracihs
] 2 a ;rlm-n-u
] X ] ¥ FM-25
K X [&] X Fh- FH-a%
X 1 ] X EN-11 EH-20
i o ] x EN-18 | FH-87
- i X % | FH-20 | FH-B8
| © 3 o ) FH-21 | FH-BY
[5] o ] 3 FH-22 | FH.60
o o <] ® FH-23 | FR-91
o ws - 5] FH-74

Crierminal conectado
M " desconectado
W -:in elecio.



1.50 el tiempo de acelerycidn 5 muy SOMo,0curTing una sobrecomente durante I
aceleracion El inversor prolongara ¢l liempo die soeleracion pars prevenis wn parada,
cuasdo € tiempo de aceleragiin o5 demasiado cona,

2 5i el tiempa de desaceleracion €5 muy corto , ocumini ua sobrevoltaje sobre el bus de
continua El inversor prolongara e thempo de desaceleracion para prevess una parada
por sobrevoltaje{ OV )euando e empo de desaceleracion e demasiado codma,

3.Para prevenir una parada asie una sobrecarga anormal duranie ¢l Funcionamiemo (g
falla u operacién bruscal.el imversor bajara la Frecuenciz de salids de acuerdo con {bgen
po de desaceleracion puesto en FN-02 (FN-15 suando FN- 12 e1a en XXX uande In
comiente de operacian evta por sobre el valor puesio en FN-14.E1 inversor relododra & s
frecuencia parmal g operacidn mitomalicamente después de que la covrienie vuelv 4 du
condiciGn noemal .

FHAE = XN%0: habiliticidn de encendida directo cuando  comando de avance
remato {RLM) este activado.

= XN deshabibitacion de encendido directe cuando el conanda de svance
remate (RLE) esa activada,

= WXOK- reset efective solo i el comando de avance remoloRUN) eita
desaciivada,

= XWX reset efective sin iener en cuents I§ condician de ¢ comando de
avamce remala [RLIMY

= JOXX ; escanen del termingl THE2 igaal a 10 veses.

=0 XX ¢ N - i . e

= 0K - ey ks T o [

- XX v = W e

1.Cuande FM-16 = XXX1 v ¢l moda de control ¢4 remoto (FN-10=1} _ ¢ inversor no
podra comenear si ¢l imerruplor de avance(RUN) exa conectade cusdo In alimeniacion
e aplicada ¥ “5TP1" parpadeera en ol display En el eperador digital la tecis RUN debe
ser presionada para desactivarla y luego presionarla otra vez para activasia a3 el
inversor plsbde comenzar a fancianar,

7 Las veces que st escancan las sefiales de entrada en el terminal ThiZ 1M SE TR direc
1aimesa SPISPYSPIRESET) son defididos segin FM16.5 TM2 Jetecta b mrsnia
sefial de enirada n veces seguidas el inversor (r1ea & [a sefial come una sefial normal ¥ la
ejecutara Por oira parte , si TM2 detecta alguna sefial de enirada menos veies que n,
TM2 considerara dicha sehal como ruide.

MOTA: el ibempo de e3camed es 2maeg.

MULTIVELOCIDAD ¥ CONTROL DE TEMPORIZACION

FNe17 - FN=23: pultivelotidad | ~ mulivelocidad 7 = 0-400 He.
FM-24: frecuencas de JOOG = 0 - 400 Hz.
FM-25: frecuencia maeslra del operador digital = 0 - 400 Hz
-84 X0 deshpbilitacion de proceso de iemparizacion
XEXD: habalitacsdn M ¢ = =
XNOX: frecuencia de salida después de que finaliza ¢l proceso de eemparizacion



MOTA: 5 FN-61 = |1 las terminales VI estin normalmente abiertos dursme ¢l
ppagada ¥ norralmenie cerradas durante &l encendida.

F-10:sebeccita de ol modo de contral = O-control desde el operador digital
= |-poningl Fremoto

La tecla STOP puede ser utilizada para uns parada de emergencia duranie el coninol
remmty, (F-10=1).

FI-1 1:seleceifn de el méloda de conando de frecuentan
m {1 : fisnciona a la frecuemsia pussta en FN-23,
= 1 -fanciona a la frecutncia puests por o potentiometro de el operador digital
= 2 :flsncsona a la frecuescia puesta por el polenciometro conectado al ThZ
= I -funciona o bz frecoenc seleccionada por by entrada multfuncion (lerm.6-8)

1.Cuando FM=11 = |, FHN-5&-FH-58 =15

La frecuencia es puesta por el poaencipmetro del operador digitad si la entrada
mubtifuncion esta deshabilitads ;la frecuencia es putata por ¢f potenciomelr conectado
al tedemingl TM2 u oira sefial analégics si la entrada muitifuncion esta habilitada
2 Cuands FM-11 = 2 FM-56-FH-58 = 13

La frecisencia &3 puesta por o polenciometro contclade 8 T2 u otra sofial anahgica
si la entrada multifancion esta deshabilitada La frecuencia ¢4 puests por el
potentieeneino del operadar digital 32 la entrada multifuntion esta kabiliczda
3 Por faver refernieve 3 Fil-56.FN-58 para 1erminales subida feajada.
NOTAL la frecusncia serd cartrolada por los valores de multivelocidad cuando 10G o
mudtivelocsdad sea seleccionados Las teelas A% sobee el operadir digial y « cantral
de wbida bajada de TM2 no serin efectivas meniras egte habilitada la muliivelocidad
La frecuencia regresara al valor puesio después de deshabdlitar |a multivelosidad.
NOTA 2: Las 1ecles AN y &l contral subida-bajada de TM2 no seris efectivos duranie
Ia acelidesacel. e fencionamiento o darante ¢l periodo de cambeo de velocidad en
magliveliocidad -

PREVESCION DE FALLA DURANTE ACELER/DESACEL /FURCIONAMIERTO.

FN-12: XX X0 prevencion de falla dursnic sceleracion habilitada,

xxxpe - “  deshabilitada.

XMon. ¢ wow v desseeleracion habiEnda,

o e oy = deshabiliiada.

MR “ w = fisneisnamiento habilitada.

Xixx - Lo Ay “  deshabilitada

i R % % conun tiempo de dessceleracion puesto en FN-02.
XXX " T - - * FH.15.

FN-13:nivel de prevencitn de falla durante la aceberacion | 30% - 200%
FBi=ld: = * d o # gl fancipnamienta ; 30% - 200%
FN-15: tiempo de desacelerstion dursnte prevencios de fally ; 0.1 seg - 3600 323



3,13 repulacion astomatica de volisjel AV} determizara cf voltaje do wlds
scrual cicanplo; FNL05 = 13

AFN-48 = 0NN el AVE serd efective v ¢l voltaje de salida del inverser serh regulado
de la siy mandra

Vmax. = F-38 x FM-30
Vmed. = Fid-40 x FiM-30
Wiman, = F-d1 x FiN-30

b FM-4E = | XXX el AVR no serd efective v el voliaje de safda del inversos vanias
wom Iz varizcidn de volnae de ertrada al imversor.

Vinax. = F-38 8 Vemrada
Vmed = FiM-40 x Yentrada
Vmin = FM-41 x Yentrada

FM-06:limite de frecoents Superior,
FiN-07:limme de frocucncaa infomod.

swkal 44
Heeman Fa-thilimite

[EITTET iz e
~ Fa- BT lewile
isdgFiEF

=

-

NOTAs FN-07 = 0 Hz In salida de e T-VERTER parara cuando de frecuencas es
puesio 2 O e

Si FH.O7 = 0 Mz [a salida de ol T-VERTER srrancars a L {recuencis pussts en FN-07 @
¢l somands de recuencia es menor que la frecuencia indscada en FM-OT.

SALIDA MULTIFUSCION. DETECCION DE VELOCIDAD.

FiN-08:deteecion de frecuencia = 0400 Hz
FiN-0%:rango de detecoion = 0 - 30 Hz
FiN-a1:5a5ds mufifuncion
= 00 moda arranges
= 01 a frecoencia de deteceidn
= i} pueste de frecuenca de salidas Fsal = FH-0E &5 FN-09.
= 03 detececion de recuencia Fial. > Fi-08.
= (d: deteccadn de frecuencia Faal < FXG0R
w (1% defeccian de sobrelofque.
w06 a | §: cambzan 00 & 05 (normal abierto) a sormal cerrado



CONTROL DE FRECUENCLA PRONINIDA

FM-&5:frecuencia prohibida 1 20 - 400 Hz
Fbli: o - T - 400 He
FM-67: N e 30 - 400 He,
FN-G68:rengo de fresuencis prohibide @0 - 10 Hz

Fjemplo: cuando FN-65 = 10 Hz , Fil-66 = 20.0 Hz , FN-67 = 3J0.0 He y FN-63 = 2.0
Hz, los rangos de salio de frecuencia som

10Hz 42 Hz=5- 12 Hz

0 Mz +-2 Hz = 16 - 12 He

FOHz +-2He=28.32 Hr

PROTECCION TERMICA ELECTRONICA (MOTOR & 1NVERSOR] {FN-48 = FN-11)

FH-60: 3NN prateosila t&mﬂ Hutrdm -d:l. motorelostive.

AN L * po efpctinvg.
K MON- caraclarsticas |Ir|'llu.'|: e1mrdnmd:muﬂn # un mested enknder,
b it "= ST mpecial

NOXX:prateccion de motor contra sobrecarga[OL): 103% continua, 1 50% o

FANDE s ML, -
H1XM-proteccion de nuobor contrs sobrecargalOL): 11356 contiman, 1 23% du

FARDE WA Mirgbo. ) o ) .
0% XX despues de que una prateccidn Lérmics clobrdmca es encigizada Runciona

Ebe hast parnr,
1) despues de que una proteceidn térmica electrbnica es encrgizada,la opena-

ehan &5 continuada. . . ;
FM-T0:corriente de referoncia para sobrecarga tarmich -ﬂ:-:rr&-u{mmde mm_r}
EN-Ti: XXM0 funcionamicento libre kasta parsr despuds de que una profeccion 1énmica

elecisdnies &5 cnergizada,

XK 1:la operacitn es continuads después de que und proleccidn Lirmica
electrdnics o5 energizads

Las funciones de prolcecndn idrmica elecindnize de molod som SO sigutn |
A FM-68 = X0XX: para proteger duranie ana cangs nosmal
Cuande la cormome de motor exeede o 103% I proseccibn tdreica electrdnics de
motor comienza 4 operar La prodeceidn da motor (OL1) opera o 150% por un minsto
anes de cortar la salida al inversar (ver curva | de fig4).
P69 = X1XX: para profeger al inversor con carges HVAC{ventiladares bombas

Cuanda by cosriende de salsda del motor excede o 1 13%% lag carneteniices de prodee-
cion 1érmsca elecirbenca die molar comenesn & oporas La protoscsdn de mosor (OL1) o-
pera a | 23% por wn nEnuio antes de comar b salsda al imversar,

b Cusndo ¢l motor funciona eon baja velocidad la capacadad de digipatida de cibar no
et 1am buena como cuando el molor finciona 2 wu frecuencia nominal _El nivel PIra BNeTs
gizar ¢l rele 1érmico electzdnico deberia ser gjustade adecuadamente(ver fig.4,la curva |
deberia ser exmbinds 5 la curva 2.)

Tary peoteper al motor  scbescianar bos valares de FR-5 y FN-68% de acusrdo a las
expeaificaciones de mator. (ver g 1,2,3)

& .Cuando FM.G% = XX0X | FMN-05 = |8 poner FI-37 en la frecwencia nominal de
motor,

o Frd-63=0X0 : despaiés de que una proteceldn termics electriniza de mobor &3
energizada el mnersor so blogquea immedmatansente y en el display parpades “OL 1= Para
arrancar el inversar o5 necesano presionar la tecla RESET o actovar & temmmal de
RESET en control remodo,

FH-69= | X0 después de que una proteccicn térmica ehectrgnica de motor g3
energizada el inversar concinua Rancionando y en el display comieeaza 2 paspadear
001" hassa quee b cormiente ef mesor que o 103% o 113% (depeade del walor de Fid-
9.

2 Las fumcipnes de prodeceidn térmica del inversor son como sigue;

&.El inversor eontinua Nancionando cusnde la conneste ests pos debajo del 110% de
la mamirsal ; el iversar funciona durante | misuto cuanda la cormiente &3 del 1502 de la
nominal

BFN-TH = MO0 despues de que una proteceida tbmmica elecindnics de laversar e
enengirady, el inversar 12 bloquees inmediatamente y £l display parpadessds indica “0L 2"
Para arrancer € inversor 3 necesario presionar ka tecla RESET o sctivar ¢l termizal de
RESET en contral remotn

FH-TE = XXX despues de que wne proteccion idrmica elecindnica de inversos ¢
errgizadsel inversor contnud fenciensnda v el displiy parpadeindo indies 0L
baita que la codriente sea menor que el 1105 de k2 nominal,
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CONTROL DE REFUEREOD DE TOROQUE (FM-T1 - FN-11)

FN-71: XXX refoerzo de torque habiliteda

Xixx: v " % deshabifade

1K " "% manual
FN-TL:igasancis de compensacién de tarque 0 - 10%.
FN-THreservada.

FM-T1 = XA refaeren de tosgue mo 23 efective.

= XY el refuerzo de torque s ajusta de souerda & les carncierisiicas de la
curva VIF (FM-05) y FMN-72
Fi=Td:reservada

COMPENZACION DE REZBALAMIENTO

FN-T5:comiente de modor sin carg
FM-T6:deslizamienia de motor 0- & Hz

Frecuencia de compensacita de resbalamiento = [{Isal, « Fa-T5)(Fn-70 - Fa-T5)juFn-T4
*Fn-70 = parriente nominal de matar.

El valar aprocamado die FrT8 = Fps36 x (Veloo.de motor = Veloc rominal de modor)
120
*Fin-36 = ram. de polos de moior
*Veloc.de motor{RPM) = |30 % Free nomizal de mabar(30 o &0 Hz)
Fn-36

CONTROL DE S0BRETORQUE (FI-T7 = FI-T%)

F-77: XXX0deteecion de sobretorque: thhabitada.
XL o= = - ; habililada.
XNk = " sclemenie @ una frecuencia determinada
XXX babiliteds disrasie operpzbdn
AKX la operacitn 5 conlisaada despuds de una dereccadn de sobretargue.
X1XX: funcionameeniio libre hasta pasar despueés de que o sobretongae o3
detertido.
FMN-TE: nivel de detescita de sobretangise : 30 - 200%
FM-7%: tiermpo de detescion de sobretorgue © 0 - 25 seg.

1. definicion de ashretorque: [a comente de salida (100%4) permanece por encima del
nivel de deteccion de sobretorque(Fr-T8) durame un tiemps igual ol iempa de deteceida
de sobretorquelFna79).

2Fn-77 = N0X|; coando gcurre sobretorque el inversor continas funclonando v en el
display comienea o parpedesr “0L3"™ hasa que ls codrsente de sahida &4 mesor que 4
imdicada en FMN-T8

Fa-T8 = X1X1: cuando oourre sobretorque el inversor se bloguea inmedistaments ¥
en &l display parpedea "0LI" Para comenzar 2 fanciones o5 necesanio presionar Ia tecla
RESET o activar ¢ terminal de RESET en contrel remais

3. Cuendo FN-41 = FN-&3(comrol terminal de 2alsda muliffuncion) estan 05,12 sakda mul
tifuncion pravee una sefial de deteccion de sobretorque La selal de salida de deteccidn
de sobretorque este disponible solamente 5 FN-T7 = 300(1.

F-50,F-81ver FN-01

CONTROL DE ALMACENAMIENTD DE ENERGLACFN-SE = FN-§3)

Fia32: X X00: almacenameenio de entrgin deshabilnade.
ML ¢l simecenamsemo de energis o8 comrolado por los terersales de encrada
rizhifuncion sebo B una determinady frecuenaia

Fx-B3: ganancza de almacenameende de energia - 0 - 100G
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APFENINCE 13

Calle para eperados digaal rematal MW 300X}
(R0 ONTERITRD

1 {%1) screws. X 2

2 hibctal biesting For
dhgital operazor

3. Hemoie cable
BAVAE] [1m)
WUWIN0Z [2m)
BI00 [Em)

4 R cahle
wdaper G

4 Cable arrangemiont
wire (i

CIPNETALACION

| Sacw ln slimentecidn ssegurarse de que no hay ningsis indigueidn en o display del
opecrador digatal.

2 Asrparprse que of led de indicacidn de alimentacion [led 100 )esia apzzado Sacar o
apeindng dipitsl v s ealle de tonexion a niaza (PE),

A Canetar la masa (PE) del cable de adaptacidn remesn 7 al pin de fieres del inversar, lue
o poncer ¢ mlaptador on ol T-VERTER,

4 Conectrr of leweninal 3 del cable die sdapiacstn remsalo al operador digital y conectar
tansita ¢l eable & nuas

5 Uolocer o operador digital deniro del encapsulade meldlion 2 6 Juepo utilizsr ef cable
de fjado del cablie remodo 4, despuds ensamblar ¢ encapsufamsdesto fomo e maestia en
el dixprama de arriba

G {aiestar el oleo lads & cable rempto 1 al adaptadar Ty coneeiar o cable de masa ded
adaptador,

T Para evitar by inverferencin, vna adecunda imasa en ¢l gabinete ded T-VERTER es
negesariafla residtencia a masa debe sov nvener de 100 | of didmeine de cosexidn & Liema
debe sor mayor de 2mm),
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APENDICE C

{1)ED rearbor 553 Buncinna

Corregir pusameiond

P Alimimbacion inputakia
s O Cablasde difadiansa

B TVERTER esls da

dadn.

Prosienar MUK pars #pe-
rup B0 wWalEg,

Raferaie a lad cudigen
A Talle am manesl y vis
HPE BREdr.

Bl TWENTEM cals du-
Anida,

El T"WEATER exfa da-
dade.

Eelwler nabrocargads & Magaeads
Elwlar dannda

ECablands defsaiusis




1.1 Para los inversares
1.2 Un punto de bajs impedancia es pecesario para conessas b fiema directamente &
indepen-

digntemente pars varios cincuitos,

El inversar debe ser conestado a una tierra independiente ningiin oiro equipe (ako o
maiarjdebe compartar |a sonexidn de tierra con el inversariados los equipas tienen que
LORECLASEE B Ena Kierra externa & travds de wn barra de cobre.

MNOTA: es necesanio chequear frecuemiemente fa conevida a fiema.

1.2:Para el modor

Por una razén de segurided ebécirica , o molor debe conectisse a Nierrs aun 58 ¢f mismo
fiene una consfruseldn merklica La mejor forma es usar of cable verde de um motes de 4
cables para caneclar entre ¢l arsnardn del neoroe y la tierma del inversor Evitar poned ¢l
PG & [HEmE

1.3Pars el circuiivg de controd:

&1 el eircuite de control se conecta a algdn interrupled de coatrpl jrele u odre sisiema
gimilar, asegiararse que la malla de la linca de control e51a puests & lerrs &0 urd panta
wolamsentefeng tiens lejos del inversor o3 lo recomondaide)

T APANTALLAMIEMTO

2 | Bl inversar emiicd Efl por e cable de conexitnestonces fodod los eabdes del
moior,cables de coninol y eablies de seful deben ser apantallados a menos que la
longiisd del cable sea mencs de | metrn

2.2 El blisdlaje del cable del moter debss ser paest a 152rra en ambas puntas Ja bongitwd

2.} del misma debe ser lo mas cota posible pm reducir bos efecios de indwctanca y

capaciianciy distrtbuida,

3 EEGREGACION

Tedes los cables de sefial deben ser separades de bog cables de motor o apantallados y
bos cabdes de linca que o tienen filtro La'distancis debe ser mayor de 30 em.

Las cables de comtrol y alimeniacian deberian ser colocados verticalmente cuasdo estod
%€ Srasen.

Matacel filire EMI debe ser ussde solemente con Beneacicion de ires lases gue csidn
balanceadas con respecio a tierra, Wunca cobacar filres EMI cugndo |a elimentaciin es

s sEsems Lrkngude.



PRECAUCIONES ADICIONALES PARA LIMITAR LA EM1 Y LA RFI
I TIERRA



APENDICE R
Coampatihilidag ebegtromagnéticn (EMC) de los T_VERTER.

El T-¥ERTER tans tedes los inversores modornds de PRI, para ceducer of nnda
actigtice del matar y megorar [n eficiencia , utiliza velecidadies de conmutacsan elevadas
sobre la corriente y 1a vension. Esio produce imterferencia electromagnética(EMI) e inter-
feresicia de radiofrecuencialRFI) Por razones eperativi pecde ser accesanio eliminarlas.

Drirectivas EC

EI T-VERTER pucde eumphr con Ias directives EC 8033 CEC, 92 WVEEC S36RERC
en bas fimites de EMI y RF con ¢ uso de fivros opeipnales EI T-VERTER podri cussplir
con LV TI2VEEC 9MGHEEC en 1997 Los teseos ban demostoade o cusphimicais

die bos siguicnbes valores estimdar cuando son uiades lod Fres epcionale

Los siguientes som los best estdndar cumplidos:

Emiisita (EMI)

EM 53081-1 - 1902

B 50081-2 - 199

Inrsmidad (EME)
EMN S0EI-1 - 15992
EM SD0E2.2 - 1005

Segaridad( LYY
pr ERSOITE ; 1593
ASeheceibn de Hisro
RANGD WODELD DE INVERSOR |

T~ 50nTI0A | HZ-2P5-MNZ-200-8
1HZ20-ZH0Wa0n || HE-202-8
VIO~ T50WTah | Fi-203-1

B0~ 4600 TI0A HEE-401 -0 NE-202.M3

1XIB0-EG0WTIOA ME-403-M3 NIT-405-M3

Dizgramas de interconezion par fltros SERIE N2-300 y N2-400.
SERIE NI 100:intereonexion



SECCHON & MANTENIMIENTO

El T-werter casi no requisre nutinas de condrol. Funcionara en formea eficienis ¥ su vidz
pperativa serd normal v sufckentemente larga 5 3& b mantiene limpio Jibre de polvo v en
um sitip con lemperatura con lemperabura adecuada.

Controlar especialmenie lus conexsores elécinicas descoloreciones u oiros signog de
sohrecalertamsento. Durante la inspeecién de servicio desconectar la fuente de ali-
mienincion [lines AC) y esperar que e led 100 sc apague (o al menos |10 mimstos)
Jantes de toear canlquier componenie del circailo

54 mo g lienen edlad precantiones L¢ pueden prodecie (llas o dahos muy serios ¥
permanenies para ln unidad.

i1} Limpiar inierramenie £l polvo y la suciedad.
(2} Costroler las conexianes elécirncas,
(3} Hacer un costral con mEgamelra

a Quitar todos las cables de conexidn de 8 unidad cundo se esta hatiendo o contral
cos megameirg.

b.El controd com megameing solo puede ser realizado en ef orcuits principal{de
polensia) Nunca se hace en e circuito de conirol La resistencia de aighacion del 1esber

de DCS00Y debeita ser mayod de Shiakm.

ENTRADA LI L -
e Lm T-VERTER TEpv R
EMERCIA 3099 da

=il

w

m TEETER #q FE8w

APENDICE A ZCT

PROTECCION DE PUESTA A TIERRA CUANDO EL MOTOR ESTA GIRANDO

Siwia puesla a tierra oturre mientras o molor esia girendo somsentes rinsooias
destnards la clapa de potencia Bl T-VERTER afrece una unidad de prodeccida opeionsl
“ECT quc detecia o desbalance de eorriente ¥ deshabilila ka etapa de potoncia cuandp
DRI LINA puscsia. a ficrra,

INSTALACION =

| Dreaganeetar el T-VERTER de Ia fuente de slisnentseidn.

Z.Esperar que el 100 se apague o esperar al mmn:i 10 irestens anles de oonlmsar con el
PIOXETIO A,

3.Pasar los cabdes de salids (de T1.T2,T3) por o |rt=nu¢ del ZCT y coneciar el ZCT al
conecior OO (ver dikgrama).

*Azegurarse de gque T1,T2, T3, pasen a traves ded ZCT.
*La secendan maxima de T1,T2,T3 deberia ser <= 7 mm

Plags o Camkral
T-NERTER
Cand

o
T

pifizhafe [mlva[Tz T3]

ZET HOTOR




5.4 Indecacecn O CONGIConEs eRpttiales

sodgde Falls CEnienido

STPD

Parada a veloceisl

Causs probalble
'I:.lrl_l i=0 0 3,In_ 7 OL1Hz, FECUNGa potata <

o1 Hz, fn_11=1g 2 in_0T < (in_0GA00) ¥ fre-
cumncia puesta € iin_06100)

TP

U R=bganppliar da phrmaenipiaon actey adodcn] meen-

s inderrupled BN an masds reencts esla acli

Ve (o) in_10%1) y arangue dreclo peohibida

A _18=X3000),

El T-'WERTER fed Sivanciia y ¢l dipfay indicana

STPiwer hastion fa_18).

.61 T-VERTER ro arancara dreclamente cuan
In_ 1830000,

aTRY Comande g it pda
Mg G Up 1egla
STOP,

1. Parada ¢ ebigencin por meds Gal operadar
digilal pn modhs conbiel nerssis (In_ 100 1) debids
& M puplipion da 19 becla STORM LB 00000,
Lo vl geak By Legla STOP g plesiaasds duran
I 18 opgrpsidn o T-VERTER paiany segom o
puiss g In_dd @ mdnzary ST

El T-VERTER rg rgarmanch hidls que el s=ich
LI 5 i Rncieyadia § livids di nuing

2.5 ol T-VERTER &¥l g0 odalepl de tormmica-
sign v In_d8=XM0N, uns vz que 18 pievions |a
gl STOR | ¢l T-VERTER paracs segon bs pues
Lz g in_£4 g indicarm STPT,

El T-VEATER no reasTanca hasia que 1§ compy-
ladora £mia un comands STOP seguds per el
ndg AL

3La leciy STOP no pede S ussda pars pars
dn e emargencia cu.ndo fn_8=K01X

Comande parpda de
BT ENCIR pOF COR
I e rrecia.
Bloguitn Bxiprms,

Er al pRad OF SIMorgenciy Lenlnal remaio
{ierrnales O enirkdd muluncion) o T-WEA-
TER desscelars hpsts parat & indica E.5,

Sefial anormi & blogques externs al T-VERTER
termaplas mullilucicn die eniradalver B 55-

In

5.5 Indicacsan de fallas en el operador diginl

pod.de llla | eenmaicds causa
LG Parmmi ngdne B cuen
clatdeozion riviarda
bogueada,

T.inlenlar Camiteds P a-
el redfrecsencia cuan-
0 fn_ 0= o XK.
2 Infentar funclonar en

D hacer
1 Pone: In_D4sXaKn 0 Ke0E. |
2 Poner In_0%s 30NN,

Errl 1. Paapi n_11=0.
LFn_i4 [wersian de CPU) no pue-
ando o cuaedd g cambiaciy,
3 Cambiad e5as fencaones en modo
S,
Errd Enor ap delesdo 1 Al valores dedn_B5 - in_E&
in_0T,
Fa_DEsln_0F
LFa_M=in_t5
4.Fa_2ein T8,
Errd Errer 9f Seleado _3T0n_38)<=Bs
(TA_4idn_d 1){fn_X5.0 1)<=B5,
- 2.(Fn_06-In_26)In_28-8n_T7)<=85,
analogica €3 demasiadn
abnapta
Errd Error e seleado 1 Waled ncorecios de |1 Fn_37#M_39=0,1Hz
In_37-fs 41, fn_38x=fn d0==fa &1,
B 1. en of seleada| 1 Conttion deshabibla |1 Habdiaer coraseisgn.
o8 paramEins, . T Fa_101.ta 103 deberan ser e
L. Enmienda de fn_101 o|mendadas anled de la comumcacion
fra_10@ duranle comemni-
EiE Effaf i Sofunea. 'I.E-mr.-dq CONEn 1.Cmequess conexion.
L-m' 2 Paramelrgs inadecus- |2 Chequear in_101 fn_1032
o, 1 Chequear acuemin de Bty
1Enr g chackiom,  |cion
4 Ereod o SSuerds, 4 Cheguear aoubhds dF iomumnca-
[ )}
"~ Ent Emor O seipade o0 |1 Ineniar camtear in_ 00| 1 Feltarse 8 23 Cambo 02 placa
PARRTEIDS. o In_g8. coninpl

210 waior en in_S8 esla
iejado del walor de wolta:lenirg Py M
lje deleciadn.

T Thegurdd o vollape en &l crcuilo




£ 7 Fallas gt posden S8r aulorebele AoEE © feseleadas por operacion massl.

(cod.de falla | contenido

CaULy probatis

0C-5

Sobrecornenie durss
I el amangue.

1 RBEDEY Ef SOTiGniroudn
1. Puesla @ Gevra de mo
s,

1.El modkalo de Lransisio
iy el T-VERTER esla
dafade

Tue hacer
T.Chequear y rgdedi & maior,
2 Feparas 1 put®s @ Gema
V. Cambiar madalo S8 MaRLEIOES.

Lalest ]

Sobrecormienln durls
I I Aol acass

I,El ligmga de acelera-
chon &5 Gemaciadio o

1%,

2. Selecdidn mapropiada
de I3 cuted WIF,

iLa capacilad de meo-
lor excicie ks del T-VER
TER

1 Extecder  bampn 06 JCEMTaCon
2 Spwespanr b cores WF cghima
1 Seleciondd gt T-VERTER maysr

I vlpgidad constan
LB

Mmmmﬁm LamES (Ehe

cramenie,
2. El voRaje de enireda
Muciud extEiivimenie.

1. Cheguear |a canja.
Z inslalar un reaciod erdne W alimen
iacion y & T-VERTER.

Eobrecomende &n
sacElsracon.

1.El sempe de desa-
DEErAGCH #§ OF Masia-
o cang

i Qs an
& &l Tngvds.

11 Feecuenca de fremsdo

bR

W,

.I.1||'«|:l.lit de renaco allo
3. Tiarmga de rensdo ele

1 Exlender &l hbmps di deibotinig
chon.

W Foechncn 18 IEcurneil GF PEeas,
2 Bajar ol volse de drenacs.
JAachnar ¢l ipmpa o frenado,

OvC

BobrevoRage deran]
wikipoidad consianle

1 Tiemgs do desacelera
cion demasisds Lona o

sindo elevada.
4. Vehaje de enirada
fpgiyanie

inersia de 2 cargy dema

T.Exiender £l bermp (i SEABL0RTE

e
2.Poner fn_48=10000.

1.Agregar resisiencia de ienado o
madula S8 EnEnado,

&.instalar un rescior enlng Bkmenip.
con y T-VERTER.

§ Seleccionar un T-VERTER mayer

L=

Bajfo wotayn Sy AnlE
velotidad canstaste,

1,Wgliaje O¢ enlrada e
masindo bajo.

2.El vollaje de enirada
NMuciua ENCESAAMERtD.

[render fa_31,

1 Comrege £l volips Of erbads o ex

2 Exigradg &l liempo de aceleraceon.
|3 Seleccio-ar un T-WVERTER mayar
|4 ircslalar w1 reacior pndre aimenls:
cion ¥ TVERTER.

OH-C

CalerMamicnio dus
ianlg velocadad cons

1.Carga demasisd ele-
wada

I.E.'I‘ﬂ:nptm.u'l amtienie
demasiada alla o venkld

Lion ESCasd.

1 Arregsligar la cama.
7 Ssleccionar un TVERTER mayor
A Dajar thmperatera Semibecnie o me-

pGra v inhibiatn

5.3 Falas que pusdan sor reselesdhl manuslnen|e,pom o poden Ser guloreselEpdas.

cod.de Al

Cun haser

Eifrcidr o it 81507 3 rEARALION.

1 5aleccitnar wa T-VERTER mayor
|® Seleecianar wid cusva WF opiima
1 Seleccionns log waioned aovopiados
g n_G9.0a_T0

0L |Gobrecamga oc iwer-|1,Ca90A 0Masingo ee- |1 5eecoonar un T.NERTER miytl
E1 vida. i/ Beiecconar una cunva ViF eplima
1 Inadecusds selectidn
. 1 Exred WIF,
0-3 Sabnitdrque. I_E-lrp demnsiada ele- |1 Seleccin un T-VERTER mayor.
vada Z.5ebecomnir una Curvk VW oplima.
Llradecuada selecoidn |3 Selecoonar bos valES Bpiapiaded
0 1 corva VR,

1.Fa_TEin_T0 fenen va
Sl SR ade Dajos

rll'n,_il'l ¥ In_78,




1 Esta funcion es apbeads a ventiledores / bombas o cargas con gran inercia En estas
aplicaciones un Alio lodque de ArrEnges €8 neceiano pero o lonque &5 menos durante e
furcionamiesio o velocidad constenie FIN-83 puede ser uiada para el almacenamiento de
energiz por un sdenads ajne de b gananciel nivel de velinje) a velaadad constante

2. La fiencidin de plmaceramiesn de energia esia dispanibbe sale 5 FM-56 — FIN-58 extin
puesias 02 o 24

I FM-82 = XX01, FN-56 ~ Fi-58 = 03: & ol vermirad de entrada multifancion esta
activado{on), ef voltepe de sahida decrecea gradualmentefal volizje de salida amerior x
Fa-83)Cusndo &l termanad de entrada exla desactivado (o), el voliaje de selids cregera

gradutimente hasta el woltaje presia,

Fi-B4 = FN-Bver FH-1T,
CONTROL DE PREVENCION DE YTRRACTON [FN-52 - Fri-24)

FMN-21: tiempo de prevencion de sehracoan © | = 100
FMN-83: ganancia de prevencelin de vibracion : 0 - 100%
FM-94: porceniaje de prevensida de vibracidn = 0 - J0%
L Apisteade FM-92 funidad I maeg) & Y4 del ciedo e la wwbracicn de la maquina se puede
chlener und buena performance
2 Ajustando FH-93 de acuerda & la amplitud de la vibracitn se puede reducir

vibraciin a minimg.

FiN-925:reservada,
FM-D6:reservads,

CONTROL DE CONTACTO DE FALLAFN-S7 - FN-0E)

FIN-9T:220K0: el comtacte de flla mo g5 sctivade dusaste uns operacion de
BULCAFTANGRIE.

XXX1: el contacto de [alla es activado dursnle una operadsdn de FuldMETIAGuUE.

xxax: = = " nooes sttivede durinte la deteccida de pendsda
moimenidred de emergin

XX1X: el contacto de falla es activado durante la deteccitn de perdida
mamentdnea de emergia.

HOMXK: el conlacto de falla no es activado despueés de ura recepoidn de usa
sehal externa de parads de emengencia

M120 ¢l costacto de fully &3 petivado despiads de und recepeitn de waa seful

exierna de parada de erengencia.
QXX el contaclo de falla no e3 activado durante un bloques exteme

IXXN:*™ " " e activado - L

Fid-08 30000 el contacte de falla no et activado despaés de [a detecatn de
sobretorgue{OLY) ~ -

ST el coniacoo de falla o5 activado después de la deteccsdn de so-
bretarque(OL3)

HAON: el canca de falls no &3 ssivede despiats de que una protesciba
iérmaca elecirdacca de moron|OL1) e astivada,

XELX: el conacto de falls ex petivade despos de que usd proteccids 1er
mica elecirdnica de mator (OL2)es activada.

MOXX: el comtacio de falla es normal abierto,

XixXx: v b - -

0N de el contacio falla no e activady después de que wa prodeccicn
térmice electrdnice de inversar (OL2) es activada.

1200K: de el contacip falla es activado después de que una proteccidn ténmica
elecarbiaice de imversor (OL2) es petivada,

FR-97 XMND durante una operacién de awioamanque . ¢ contacio de falla no &5
activadofexcepio para OL INOLZA0L I Eane que fa-35(camtidad de sutosmanquesdecre

2 a Cero.

Fiv-29:reservada
MODD DE COMUNICACION (FN:190 = FN 102)

FiM-100: Numero de idenislicacica de comumicessdn: | - 32,
FM-101: baudias de Ly comanicacitn © OF] 7273 (28009500, 19200, 3B400)
FiN=-102: caracieristicas de la coemaanicacsan

HING | bA de parsda XD sin paridad
AXX]: 2bms de parada XIXX con paridad
WXON: paridad par, AU 8 bins de datos

XXX paridad impar 130 Tl d daros
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